
      转向参数测试仪 ZL-1L型
  使 

  用

  说
  明

  书

北京西润斯仪器仪表有限公司

  一：概述
  转向参数测试仪，使用于汽车，拖拉机，工程机械及其它轮式车辆的转向性能实验。可测量方向盘的自由转角，原地转向力，方向盘转矩和其它静态﹑动态的参数，并且具有数据掉电保存，数据打印和串口通讯功能。

    该机采用51系列单片机采集数据，LED显示，电池供电，传感器与二次仪表一体化、结构合理，性能可靠，使用方便，它是汽车，拖拉机，工程机械和其它轮式车辆的生产，修理和科研部门及高等院校配备的理想仪器。

   二：技术参数

       1：量程

          方向盘力矩      0 -- ±100Nm

          方向盘转角     ±1280º
       2: 测量精度

          方向盘力矩     ±2% F﹒S
          方向盘转角     ±3º
       3: 一般参数

          电源电压        DC      7.0V

          使用温度        0   --  40ºC
          连接尺寸        380 --  550mm

          重    量        6kg

          外形尺寸        直径410mm;高200mm
   三：结构说明

   转向参数测试仪，有操作盘，主机，连接叉和定位器四部分组成，操作盘由螺丝固定在底盘上，底盘经力矩传感器同连接叉相连，连接叉上有三只可伸缩的活动卡头，测试时与被测车辆的方向盘相连，主机固定在底盘中央，主机里装有力矩传感器，转角传感器和控制板，转角定位器由连接钩，橡皮筋，吸盘三部分组成。
    四：仪器安装
    测量前应将转向参数测试仪可靠地安装在被测车辆的方向盘上。安装时松开连接叉三只伸缩爪上的紧固螺钉，松开连接卡头。调整三只伸缩的卡子，使仪器的中心线同被测车辆的方向盘的中心线重合，旋紧伸缩爪上的紧固螺钉反复转动仪器的操纵盘确认仪器连接无松动现象和两中心线已重合。然后将连接钩固定在转角调零电位器上吸盘可吸在车门玻璃上，连接钩和吸盘中间用橡皮筋连接，至此仪器安装完毕。

    五：仪器的操作

    1：仪器启动

    打开仪器面板上的电源开关，此时已接通电源，指示灯亮。按“复位”键显示器显示“GOOD-1”，表示仪器正常，可以进行测定。如果显示“CH-10”表示仪器电量不足，需要充电。充电说明见后节。

    2：仪器标定

   ⒈ 转角标定

    按“复位”键，显示器显示“GOOD-1”,按“标定”键，显示器显示“00030”，再按下“转角”键，这时显示器显示的数是转角值，调整转角调零电位器使显示器显示0，然后以此为零点向左（向右）转动转角调零电位器一周，显示器应显示360度，二周应显示720度，四周应显示1440度，此时既表示仪器正常。按“复位”键，返回。若显示的转角值偏差太大，可按“附录”标定。

   ⒉ 转矩标定

    按“复位”键，显示器显示“GOOD-1”,按“标定”键，显示器显示“00030”，按下“转矩”键，调整转矩调零电位器使显示器为0，表示转矩为零，此时可在方向盘上加切向力，如切向力为20N，显示器应显示20×0.2=4 Nm。（0.2方向盘的半径）此时既表示仪器正常。按“复位”键，返回。

    3：原地转向力的测定

    将转向参数测试仪正确安装在被测车辆的方向盘上，被测车辆必须停在光滑的路面上，并使车辆处于直线行驶位置。按下仪器电源开关，显示“GOOD-1”，这时仪器处于各种待测状态。按下“复位”键，再按下“转矩”键当向左或向右转动操纵盘时，显示器显示的转矩会不断增大，当转矩大于消除自由转角时的力矩门限值时（不同车辆门限值不一样具体设置见附录1）此时转角清零并采集转角等于10度时的力矩值，即方向盘的最大转矩，原地转向力的大小是最大转矩除以被测方向盘的半径。

    4： 方向盘的自由转角的测定

    将转向参数测试仪正确安装在被测车辆的方向盘上车辆必须处于静止状态。打开电源开关 ，按下“复位”键，再按下“转角”键，当向左或向右转动操纵盘时，仪器不断的检测转角和转矩，当仪器检测的转矩值再次回零时，仪器自动清转角零点，并实时检测转角和转矩的值，当检测到转矩值大于极限转矩时（不同车辆极限转矩值不同具体设置极限值的方法见附录1）显示此时的转角值，即方向盘的自由转角。

    5： 综合测定

    打开仪器电源开关，按下“复位”键，再按下“综测”键，显示器显示“00050”。被测车辆按规定车速沿双纽线行驶，仪器对被测车辆沿双纽线行驶过程中的方向盘的转角和转矩实时采集，此时若按下“转矩”键显示此时的转矩值，按下“转角”键显示此时的转角值，在显示转矩值时按下“转角”键显示转角，在显示转角值时按下“转矩”键又显示转矩，并存储这一过程中测试的左转向最大力矩，右转向最大力矩，左转向最大转角和右转向最大转角，在测试过程中，若按下“复位”键，既结束这一过程。

    6: 数据连网

    仪器面板上的串口输出可与计算机连接，把数据传输到计算机进行处理。数据采集完后，按“复位”键，再按“通讯”键即可把数据传到计算机，此时显示器显示“CO-CG”。如果开机按“复位”键，再按“通讯”键，即可把上次采集的数据传输到计算机。

        通讯格式：

        波特率：９６００ 数据位：8位  停止位：１位  奇偶校验：无     

        计算机接收数据长为45字节,格式如下:

***O=0122M=018***Oy=0000Oz=1043My=0021Mz=0028

O=0122 ----------自由转角 

M=018  ---------原地转矩

Oy=0000---------向右最大转角 

Oz=1043---------向左最大转角 

My=0021---------向右最大转矩 

Mz=0028---------向左最大转矩
若没有检测数据，数据为最大值，格式一般如下:

***O=////M=001***Oy=5535Oz=5535My=5535Mz=5535
    7：电源充电

    当长时间不用或显示器显示“CH-10”时，需要对仪器电源充电。仪器采用镉镍电池供电，5节2号镉镍电池充电一次可连续使用8小时，仪器配套 提供专用的充电机，用户不能随意使用其它电源充电。充电时，关断仪器电源开关，将充电机插头插入位于面板上的充电插孔内，然后接通充电机的交流电源，充电时充电机指示灯亮，充电一般为10到12小时。

         注意：          

     如果仪器长时间不用，每月必须充电一次，充电时间约为12小时/次。

    8:串口线插拔时应关闭仪表电源，防止损坏接口芯片。

       附录：

     本仪器出厂前已经过严格标定，用户不要随便标定，否则将导致仪器测试不准确。
正区标定顺序：

按“复位”键→按“标定”键→按“转角”键→“转角”调到零点→以此点旋转标准180

显示GOOD-1            00030          显示转角值     

度→按“标定”键→“转角”移动闪烁位→“综测”数字增减→“通讯”存系数→
显示转角值                      修改实测值到180度                     显示CG-01

按“标定”键→以零点为准旋转360度→按“标定”键→“转角”移动闪烁位→“综测”

显示转角值           显示转角值                   显示转角值
数字增减→      “通讯”存储系数→  按“标定”键→以零点为准旋转540度

修改实测值到360度    显示CG-02                   显示转角值

→按“标定”键→“转角”移动闪烁位→“综测”数字增减→  “通讯”存储系数

显示转角值                                 修改实测值到540度            显示CG-03  
→  按“标定”键→以零点为准旋转1080度→按“标定”键→“转角”移动闪烁位→

        显示转角值                          显示转角值
“综测”数字增减→   “通讯”存储系数

修改实测值到1080度           显示CG-03  
区间代码       传感器转动标准角度

“0BD-1区”           0——190

            “0BD-2区”         190——370

“0BD-3区”         370——730

            “0BD-4区”         730——1080

负区标定方法及标准角度值与正区相同
转矩系数说明:

用户在转矩测试或标定时,若数据不准,可关闭电源开关。同时按“转角”、“转矩”键打开电源开关,仪器显示” XXXXXX”；如果标定时该仪器显示数据比实际数据大时,可按“转角”键移位“综测”键修改数值,( 如果显示数据比实际数据小,可以减小系数数值),按“通讯”键保存修改的系数。显示“----”

附录1

测量原地转矩为消除自由转角的转矩门限值设置方法

按“复位”→按“标定”→按“综测”→按“标定”→“转角”移动闪烁位→“综测”数

GOOD-1              00030        显示7777        显示极限转矩值

字增减→“通讯”存转矩极限值→“标定”→“转角”移动闪烁位→“综测”数字增减→

        显示-----1                    显示力矩门限值        

“通讯”存储力矩门限值
显示-----2


